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教育背景
本科 北京交通大学 机械电子工程 GPA：3.8/4（90.4/100） 2023.9 –至今
硕士 中国科学院自动化研究所 人工智能 2027.9 –2030.7
英语 六级-563，托福-100

论文发表
Ruoxuan Feng*, YutongChen*, Ruihua Song, Guocai Yao, Di Hu. “ ROMA:Multi-Sensory
LLM System for Real-World Object-Centric Active Perception”
The Fifteenth International Conference on Learning Representations.
共同第一作者

2026.09
在投 ICLR

Denghan Xiong*, Yanzhe Zhao*, YutongChen*, ZichunWang*. “Nonholonomic Narrow
Dead-endEscapewithDeepReinforcementLearning.” 2025The9th InternationalConference
on Computer Science and Artificial Intelligence (CSAI 2025). ACM, 2025. EI检索，DOI:
10.1145/3788149.3788204
共同第一作者

2025.12

科研与实习经历
中国人民大学高瓴人工智能学院，科研助理 2025.10 –至今

• 参与项目:面向物理属性推理的多感知机器人系统。通过真机主动与物体进行交互获取多模态信息，训练能够
推理视觉不可见属性（重量、材质、硬度等）的大模型。相关成果 ICLR在投。

北京交通大学 国家级大创项目 2024.6 - 2025.6
• 参与项目:双轮足机器人视觉自主对接系统：两台 Diablo双轮足机器人通过 RGB-D相机与 YOLO视觉识别，实
时获取对接目标的三维位置，经滤波处理后通过 ROS2多机通信驱动比例控制算法完成自主对接。

Neoscholar Education EI核心会议 2025.7
• 参与项目: Nonholonomic NarrowDead-end Escapewith Deep Reinforcement Learning，致力于使用深度强化学习
解决非完整约束Ackermann转向机器人的死胡同逃逸问题。我作为共同第一作者，论文发表在EI核心会议CSAI
2025 ，代码已开源于GitHub 。

荣誉与奖项
全国大学生机器人大赛 (RoboCon)全国总决赛全国一等奖—视觉组成员 2024.9 - 2025.9
中国机器人与人工智能大赛国家级二等奖 2024.6 - 2025.7
北京市大学生工程实践与创新能力大赛特等奖 2025.3
神州高铁奖学金 2025.10

专业技能
技能： Python, C++, Git, Gazebo, PyTorch, Linux, OpenCV, ROS 1/2, latex, MATLAB, solidworks等。
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